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aaa

verdadero

Leer siguelínea izquierdo 1= Leer siguelínea derecho 1=y

100Motor ambos sentido avanzar velocidad

Leer siguelínea izquierdo 1= Leer siguelínea derecho 0=y

100Motor izquierdo sentido avanzar velocidad

Parar motor derecho

Leer siguelínea izquierdo 0= Leer siguelínea derecho 1=y

100Motor derecho sentido avanzar velocidad

Parar motor izquierdo

si entonces

si entonces

si no

si entonces

si no

mientras

ejecutar

al presionarse el botón B
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Extensiones
radio, *

verdadero

Leer ultrasonidos en cm 20 <

200

200pausa (ms)

Motor derecho sentido avanzar velocidad

Parar motor izquierdo

200Motor ambos sentido avanzar velocidad

si entonces

si no

mientras

ejecutar

al presionarse el botón A
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microphone, *
maqueen, github:dfrobot/pxt-maqueen#v1.7.2


